™ mentor

Co zrobi¢, gdy Codey Rocky skreca lekko w lewo lub prawo w trakcie jazdy do
przodu?

W programie mBlock sg dostepne 3 bloki odpowiedzialne za jazde do przodu.

&L poruszaj sie do przodu z moca @ % przez o sekund

&L jedz prosto do przodu z moca @ % przez o sekund

poruszaj sig do przodu v z moca @ %

Z racji utozenia silnikow napedzajgcych gasienice robota, ciezko jest uzyska¢ 100%
precyzje i mozliwe sg nieznaczne odchylenia.

Jezeli jednak zalezy ci na precyzji uzyj 2 lub 3 bloczka.

Codey Rocky stara sie utrzymac prostg linie poruszania opierajgc sie na odczytach z
wbudowanego zyroskopu.

Jezeli zastosowanie alternatywnych bloczkéw kodu nie przynosi efektéw, skalibruj
zyroskop. Pamietaj tez o zaktualizowaniu oprogramowania!

Zyroskop w Codey Rocky moze ulegaé rozkalibrowaniu ze wzgledu na potrzgsanie i
zmiany pozycji robota. Jezeli zauwazysz réznice w dziataniu nalezy ponownie
skalibrowac zyroskop robota!

Kalibracja zyroskopu.

Do kalibracji zyroskopu robota bedzie potrzebny komputer z zainstalowang aplikacjg
mBlock5 oraz adapter lub kabel do potgczenia robota i komputera.

Aplikacje pobierzesz pod adresem:

http://www.mblock.cc/mblock-software/

Otworz aplikacje mBlockb i kliknij “Nowy projekt”.

Potfgcz robota klikajgc “Potacz” (Lgczagc adapterem pamietaj o sparowaniu robota,
klikajgc migajacy na niebiesko przycisk adaptera — po sparowaniu przycisk zaswieci
sie na state).
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® Wyglad

® Blyskawica

@ Glosnik

@ Akcja

® Czujniki

® Podczerwian

® Zdarzenia

@ Kontrola

® Wyrazenia

® Zmienne

® Moje bloki
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™ mentor

Po potaczeniu wejdz w ustawienia, przycisk znajdujgcy sie pod przyciskami Wyslij i

Roztgcz.
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Codey

Kalibracja czujnika koloru

Skalibruj zyroskop

Aktualizacja Firmware

Nastepnie wybierz skalibruj zyroskop. Pamietaj aby przed kalibracjg potozy¢ robota
na twardym i stabilnym podtozu. Dobrze aby robot postat 5 min nieruszany przed
kalibracjg celem uspokojenia czujnika zyroskopu.
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Kalibruj zyroskop Codey

Potdz swojego Codey na stabilnym miejscu.

Y

Tylko kliknij przycisk kalibracji ponizej. Kalibracja

zakonczona!
Kalibruj

Nastepnie kliknij przycisk Kalibruj i poczekaj na zakonczenie procesu kalibraciji
(okienko kalibracji zniknie).

Ustawianie precyzyjnych wartosci dla silnikow.

Oproécz wezesniej pokazanych bloczkow kodu, mozesz ustawia¢ indywidualng
wartos¢ dla kazdego silnika (kota).

Elg lewe koto z moca @ % i prawe koto z moca @ %



